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(57) Abstract: Disclosed is an automated method for generating program modules used for controlling field devices by means of 
a machine-readable parametered description of the field devices. The inventive method is used with a control unit controlling the 
field devices. Each of said field devices comprises control devices with at least one microprocessor, at least one electronic storing 
means, and data input and output means for communicating with the control unit. The novel method consists of the following steps: 
the parameters of the field device contained in the description are detected; the control-relevant characteristics of the respective pa- 
rameters, which are defined in the description, i.e. particularly the type of data, size, allowed variables or allowed range of variables, 
are detected; program modules are generated for the control device of the field device, which can be executed by the microprocessor 
of the field device and are at least in part based on the detected parameters and/or the detected control-relevant characteristics of the 
parameters. 
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(57) Zusammenfassung: Automatisiertes Verfahren zum Erzeugen von Programmodulen zur Steuerung von Feldgeraten aus ei- 
ner maschinenlesbaren parametrisierten Beschreibung der Feldgerate, die auf einer Steuerungseinheit zur Steuerung der Feldgerate 
verwendet wird, wobei die Feldgerate jeweils Kontrollvorrichtungen mit zumindest einem Mikroprozessor, mit zumindest einem 
elektronischen Speichermittel sowie mit Datenein- und -ausgabemittel zur Kommunikation mit der Steuerungseinheit umfassen, be- 
stehend aus den folgenden Schritten: Erkennen der in der Beschreibung enthaltenen Parameter des Feldgerats, Erkennen der in der 
Beschreibung definierten steuerungsrelevanten Eigenschaften der jeweiligen Parameter, namlich insbesondere Datentyp, GrOBe, er- 
laubte Werte beziehungsweise erlaubter Wertebereich, Erzeugen von Programmodulen fiir die Kontrollvorrichtung des Feldgerats, 
die von dem Mikroprozessor des Feldgerats ausfiihrbar sind, und die zumindest teilweise auf den erkannten Parametern und/oder 
den erkannten steuerungsrelevanten Eigenschaften der Parameter beruhen. 



